Mecoin s.A.

medicién y control industrial

Posicionador digital programable

Tipo 3730-2 y
Tipo 3730-3 con comunicacion HART

Aplicacion

Posicionador de simple o doble efecto para valwlas de control
neuméficas. Autoajustable, se adapta autematicamente o la
valvula y al accienamiento.

Magnitud guia 4 a 20 mA

Carreras nominales 3,6 a 200 mm
Angulos de giro 24° a 100° c €

Los posicionadores garantizan una relacién preestablecida
entre la posicién de la vélvula (magnitud regulada) y la sefial
de mando [magnitud guia). Comparan la sefial de mande
procadents de un aparato de regulacion o de mando con la
carrera o dngulo de apertura de la vélvula y envian come
magnitud de salida una presién de mando.

Fig. 1

Posicionador Tipa 3730
Montaje integrado en el acciona-
miento neumdtico Tipo 3277

Caracteristicas

« Sencillo montaje a fodos los accionamientos lineales y rofa-
tivos preparados para el montaje integrado de SAMSON

{fig. 1), con puente para el montaje NAMUR (fig. 2) o con : e
barras segon la norma IEC 60 534-6-1, o bien en acciona- Fig. 2 - Tipo 3730 .,
mientos rofativos segon norma VDI/VDE 3845 (fig. 3) Moniaje en puente NAMUR #6588

e Posicién de montaje del posicionador arbitraria

Fécil configuracién mediante un Gnico pulsador giratorio y ¢ S
men( de opciones
Pantalla LC con seleccién de la direccién de lectura, comoda
lectura en cualquier posicién de montaje

Conexion Ex d mediante la barrera de campo Tipe 3770 (fig. 4)
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Fig. 3

Tipo 3730, montaje

o Configurable desde un PC a través de la interface en serie SSP sagin VDI/VDE 3845
con el programa TROVIS-VIEW (Tipo 3730-2 en preparacion)

» Cualro modos de inicializacién a elegir

e Pardmetros preajustados, sélo se fienen que gjustar los valo- Fig. 4

res con desviacién respecto de los estandares

Sensor de desplazamiento calibrado, sin falsas fransmisiones

» Mado de inicializacion "Sub" (sustitucién) para poner en mar-
cha el posicionador en caso de emergencia, sin parar el praceso

Almacentaje de parémetros en memoria EEPROM
{proteccion contra fallos de energia auxiliar)

Tipo 3730, ejecucion
Ex d con la barrera de
campo Tipo 3770

L]

Técnica 2 hilos, con baja resistencia de carga entre 300 y

; : Fig. 5
4? 0 €2 segln e;e@u()n {ve.r Iablicl. 1) Tipo 3730, con sensor de
e Ajuste de la presién de salida limite posicion externo en la E
o Funcién de cierre-esconexién ajustable vélvula de microcaudal
s Confrol canstante del cero Tipo 3510

Ejecucién estandar con 2 alarmas de posicién programables
Autodiagnéstico: alarma de fallo via indicador o por trans-
misor de posicién andlégice.

Equipamiento adicional (opcional)

* Findl de carrera inductivo con iniciador de ranura
« Transmisor de posicién andlégice, tecnica 2 hilos
* Desaireacién forzosa por elecirovélvula

e Sensor de posicién externo (fig. 5)

Ejecuciones

- Tipo 3730-2 - Posicionador i/p, configurable in situ, con
pantalla de cristal liquide (LC)

- Tipo 3730-3 - Posicionador i/p, comunicacién con pro-
tocolo HART®, comunicacién local por la interface SSP,
configurable in situ, con pantalla LC
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Funcienamiento

El posicionador se monta en véalvulas de control neumaticas y
sirve para posicionar la véalvula (magnitud regulada x) segon la
sefial eléctrica (magnitud guia w). La sefial eléctrica de mando
procedente de un aparato de regulacion o de mando se com-
para con la posicién o éngulo de aperiura de la véalvula, v se
envia como sefial de salida una presien de mando neumdtica
[presién de salida y) al accionamiento.

El posicionador se compone principalmente de un sistema
sensor de desplazamiento eléctrico (2), de un médulo i/p con
funcionamiento analégico, de un amplificador de sefial y de
electrénica con un microprocesador [5).

Cuando se produce una desviacién se manda o desaloja aire
al accionamiento. Si es necesario se puede disminuir la veloci-
dad de los cambios en la sefial de presién con la restriccion Q.
Mediante software se puede limitar la presién de mando
accionamiento en 1,4 bar, 2,4 bar o 3,7 bar.

Por el regulader de caudal con ajusie fijo (9) se tiene un
pequefio caudal constante de aire que se envia a la atmésfera
con la misién de mantener limpio el interior del posicionador,
asf como de opfimizar la amplificacién de la sefial neumdfica.
El médulo i/p (6) se alimenta a través del manorreductor (8)
con una presién de aire constante, previniendolo de posibles
cambios de presién de la alimentacién.

Operacion

Se ha desarrollade un sencillo modo de operacién mediante un
tnico pulsader para la programacién: girando el pulsador se
seleccionan los parémetros y pulsandolo se activa el ajuste
deseado. El ment esta estructurado de forma que los parame-
fros estén en un mismo nivel, uno delfrés de ofro: asi se evitan
las interminables bosquedas en subments. Todos los paréme-
fros se pueden examinar y modificar in situ.

Come indicader fiene una pantalla de cristal liquide (LC), cuya
direccién de lectura se puede girar 180° por una opcién del
men(.

A través del interrupter DIP "Air to open / Air to close” le
comunicamos al posicionador la pesicion de seguridad de la
vélvula. De esta forma se asigna la indicacion "0 %" a la
posicién CERRADA. de la vélvula.

Pulsando INIT se inicializa el posicionador, segun los parame-
tros (pre)ajustades. Después de esta eperacion, el posicionader
funciona en régimen de regulacién.

En la ejecucion Tipo 3730-3 se puede acceder adicionalmente
a todos los parémetros por comunicacién HART.
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Tabla 1 - Datos técnicos para el posicionador Tipo 3730

Posicionador Tipa 3730-...
Carrera, ajustable montaje integrace en Tipo 3277: 3,6 a 30 mm - montdje seqon IEC 60 534-6-1: 3,6 a 200 mm
monfaje en accienamiento rotative: 24 a 1007 angulo de giro
Margen de la carrera ajustable dentro de la carrera nominal - relacién max. 1 : 5
Meagnitud guia w margen de lo sefial 4 a 20 mA - téenica 2 hilos, protegide contra inversion de polaridad -
span min. 4 mA - limite de destruccion estatica 100 mA
Corriente minima 3,6 mA para indicacién - 3,8 mA para operacién
Energia auxiliar alimentacion de 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi)
calidad del aire segin 1SO 8573-1: tamafie y densidad méx. de paricula: clase 2 - cont. de aceite: clase 3
et prasién de rocio tiene que estar 10 °C por debaje de la menor temperatura ambiente posible.
Presién de mande (salida) desde 0 bar a la presién méxima de alimentacién - limitable por software a 1,4/2,4/3,7 +0,2 bar
Caracteristica lineal /isoporcentual fisoporcentual inversa - definida por el usuario (por el software y la comunicacion)
véalvula de mariposa lin/iso - de ohturador excéntrico linfiso - de sector de bola lin/iso
desviacion de la coracteristica = 1 %
Histérasis <03%
Sensibilidad de reaccién =0,1%
Tiempe de recorrido ajustable por sofware separadamente para la entrada y salida de aire al accionamiento hasta en 240 s,
Sentico de movimiento reversible
Consume de aire, estacionario independiente de la alimentacien 110 ,/h con 4 bar de alimentacion
Suministro de aire  aireacién con Ap=6 bar: =285 m.3/h - con Ap=1,4 bar: 3,0 my®/h - Kymaxzo -c) = 0,09
desaireccion | con Ap=6 bar: <140 ma?/h - con Ap=1,4 bar 4,5 mn’/h - Kymax20:q = 0,15
Temperatura ambiente admisible | =20 a +80 °C - —40 a +80 °C con récores metélicos
para equipos Ex limitaciones adicionales seqon el Certificado CE de prueba de tipo.
Influencias temperatura: <0,15 %/10 K - energia auxiliar: ninguna.
vibraciones: =0,25 % a 2000 Hz y 4 g segon IEC 770
Tolerancia electromagnética cumple las nermas EN 5008150082
Clase de proteccion IP &5
Contactos binarios 1 contacte de aviso de anemalias,
2 finales de carrera por software, profegides contra inversién de polaridad
Estado de la sefial no Ex: Ex:
no activo conduce (R = 348 0} =21 mA
activo no conduce =1,2mA
Tension equipo con nim. de modelo .../2000 sélo para
conectar a amplificador NAMUR segon EN 60 957-5-6; | sélo para conectar a emplificader NAMUR
los deméis también para conectar a la entrada seqgin EN 60 957-5-6
binaria de un PLCS segin EN61131, Prax = 400 mW

Tipe 3730-2
Resistencia de carga no Ex: =&V [corresponde a 300 O para 20 mA] - Ex: =7 V [corresponde a 350 O para 20 mA)
Comunicacion (local) interface SSP SAMSON y adaptader para interface sarie
Software-base (S5P) TROVIS-VIEW con el médule de base de datos 3730-2
Profeccion Ex tipo de proteccién EEx ia IIC T6 o EEx nA Il T
Tipo 3730-3
Resistencia de carga =8,2 V (corresponde a 410 @2 para 20 mA|
Comunicacion (local] interface SSP SAMSON y adaptader para interface serie
Sofware [S5P) TROVIS-VIEW con el médule de base de datos 3730-3
Comunicacsién (HART) profocolo de comunicacién en campo HART®
impedancia en el margen de frecuencia HART: recibir 350 a 450 Q2 - enviar aprox. 115 Q
Software-base (HART) pare terminal portatil: Device descripeion para 3730-3
para PC: archive DTM segin especificacion 1.2, aprepiade para lo integracion de equipos en marcos de
aplicaciones compatibles con el concepta FOT/DTM (por &f. PACTware);
ofras integraciones (por ef. AMS, PDM) en preparacién
Proteccién Ex tipo de proteccion EEx ia IC Té - PTB 02 ATEX 2174
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